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VED907A

* Aplicacdes:Retificadores Controlado
e Fontes CC Industriais Digitais de a
desempenho para Eletrélise (produca
hidrogénio, aluminio e outras), Célul
Eletroliticas, Produc¢éo de cloro sod
outros processos industriais.

= . a » Sinais de Controle disponiveis‘Up/
a a . q ! : Down”, 0 a5V, 0 a 20 mA, Potencidm
- : d tro, “Keyboard” ou Rede Modbus.
PaNeL witH VEC 907A » Modos: “Automatic” e “Manual Ope
Loop”.

o
nnnnuﬂng - \\{\\\;\\ * Regulacdo:Corrente Constante, Volta-
||| S —— oA gem Constante com "Droop", (para para-

A A LU AR AN

) DAY stop e outras facilitam a aplicagéo. lelismo em V cte), Kilowatt Constante, ou
VEC907A + TRANSFORMADOR RETIFICAGAO Diversos tipos de setagem de ponto de OF@bmpound (XV *yC).

racao estdo disponiveis individualmente QUprotecdes programaveis (18 Totais):

conjugados, como “Up/Down”, “Key- gy e  Sobrecorrente, Sub e
O Regulador VEC907A € um dos maiboard” (Teclado), Potencidmetro, 0 a FSobrevoItagem, Sub e Sobrepoténcia, Li-
modernos disponiveis para Geracdo d&CC, 0 a 20 mA ou Modbus. mitacdo de corrente minima e maxima,
Corrente Continua. O VED907A € umO VED907A apresenta 6timo tempo de ress,p e sobrecorrente de linha, Sub e
DRR (Digital Rectifier Regulator) que conposta (5 mS com “Fast Loop” ativo), comggpretensio de linha, Trip por fator de
jugado ao moédulo de poténcia especific®ensing” sincrono e circuito “Sample &poténcia em avango e em atraso, Energi-
se transforma num Retificador Controladblold” que possibilita baixo retardo de S€zacio inadvertida, Sobretemperatura, Fa-
totalmente estético para correntes entre ginda ordem. Iha externa e Perda de controle (Auto mo-
a 100.000 Amperes. O VED907A pode trabalhar em diversoﬁitoramento).
O VED907A é digital e totalmente paramodos como: Corrente Constante, V0|ta-'Fun(;6es adicionais programaveis:s
metrizavel via teclado ou rede Modbugem Constante, KW constante, Voltagerrsettingsu e rampas automaticas, “Soft
(Devicenet opcional) com aproximadaeu Poténcia constante com “Droop” POLtart”, Soft Stop, “Reset” e “Mute” ma-
mente 140 parametros. Corrente para paralelismo ou “Compou“d"nuallautométicos, Memorizagdo de 1° de-
O VED907A possui vérias protecdes e furFuncdes de limitacdo automatica de COfaito, 12 ltimas falhas, “PID Auto Tune”
¢Oes incorporadas, todas programaveis.rente minima e maxima programaveis egr g iras.
Dezenas de leituras de variaveis e estadés disponiveis. - Sinalizacées e Medicdes (31 Totais):
sdo disponiveis no mostrador de cristal IQuanto aos sistemas, 0s semicondutoresmtagem e Corrente de linha, KVA,
quido. maédulo de poténcia até 1000 Amperes S§A/AR, Fator de Poténcia, “Lead” ou
As Ultimas 12 falhas sdo memorizadas, cotipo “modulo de base isolada” permitindo‘Lagn, Frequéncia, Corrente Continua,
data e hora da ocorréncia. montagem limpa e confiavel. Os médulo%|tagem Continua, KW, “Setting Ran-
Pode-se programar até 8 rampas automate poténcia sdo sempre fechados, COMPRE 9 de “Setting” atual, Limites ativos,
cas, baseadas no “Real Time Clock”.  tos e de construcéo limpa. Os retificadoregroopn status, “Droop range”, Modo de
O ultimo evento ou primeira falha ocorritefrigerados a dgua utilizam uma eXC|USBperagéo, Modo de regulagéo, Modo de
da também é memorizado, bem como dia tecnologia Varix de barramentos tOta"Setting", “Forcing Mode”, Forcing
versos dados, como hora da Ultima partinente refrigerados, inclusive para os fuséetting”, Sinalizacdes de falhas, “Modbus
da, nimero de horas operando, numero deis, permitindo operagdo a baixa temp&siatys”, “Modbus Messages”, Hora e
horas totais etc. ratura, com alta durabilidade. Modos de '$ata, Ultimo evento, Hora tltima partida
Diversas funcdes inteligentes facilitam &igeracdo mistos como ar/agua estéo di%‘parada, 1° Falha, Horas operando, Ho-
aplicacédo, como passagem sem distUrbipsniveis. ras totais e Numero de ciclos.
(Bumpless) entre “Automatic” e “ManualOs mddulos de disparo sédo encapsuladp?programagao via teclado ou serial:
Open Loop” ou ainda entre modos de “Seém resina epoxy de alta isolagdo (20.0QQsityra e programacédo de parametros,
ting”. Outras funcdes disponiveis, com&/mm) com isolagéo optica. Valores, Modos de operag&o, PID , Limi-
“PID Autotune”, calibracao de leituras viaPainéis de fibra de vidro ou Containers d@s, AcBes para cada falha, Memoérias de
teclado ou modbus, indicagdo de falhaaJuminio de parede dupla, sdo utilizado&mas, Falhas ativas etc.
modos de operacgdo ativos, soft start, sqgfira correntes muito altas. « Contatos de saidaEstaticos isolados

para 12 a 240 VCA/VCC.
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| CARACTERISTICAS : |

ECTIFIER REGULAT!

VED9O7A/X/Y/ZIW/KIMIN >
ﬁ OndeX= Corrente nominaly = \olta- MO D BUS To O_ther
gem nominalZ = Alimentacdo do con- DeviceNet Devices

trole, W = Nimero de fases (Pulsok)= CsCAN

RefrigeracdoM = Tenséo do ventilador,
N = Opcéao de NET/CAN.

« Componentes do Sistema:

Maddulo de controle:VED907A/C. Com
display de cristal liquido, “Back Light” e
16 teclas tipo membrana com “feedback
tactil.

Modulo de Interface: “Plug In”
VED907A/I/Z (conectavel ao médulo d
poténcia ou ao Modulo de Sincronismo).

Mddulo Sincronismo: VED907A/S/W « Tempo de RespostaMinimo de 5 mS “Setting Final” e “Control Value”.
utilizado quando o médulo de poténcia deom “Fast Loop” ativo. Maximo de 40 mS
€ de construcdo aberta, para retificadoresm “Fast Loop” desabilitado. * Soft Start e Soft Stop:Incorporado.
de grande porte. O médulo de Interface
vai conectado ao Modulo de Sincroniss Malha de Controle: Tipo PID Indepen- « Fast Loop: Incluso com escolha de agéo
mo e este fornece os sinais para contradente (PID ISA Opcional) totalmenteP, | e D independentes.

dos modulos de disparo. programével - “Bias”, P (Ganho Proporci-
Mddulo de Poténcia:VED907A/P/X/Y! onal), | (Razdo Integral), D (Ganho Deri» Escalas de Ajuste:/- 10% e 0 a 100%.
W/K/M/N. vativo), “Derivative Term” (Error=PV-SP
Mddulos de Disparo:S&o montados pré- ou PV=Process Value), “Dead Band” (In= “Setting” Inicial: Programavel para
ximos aos Tiristores(um para cadderior e Superior) e “Slew Time”. “Last Value”, 0%, 50%, 100% e “Nomi-
tiristor). Possuem isolacédo Otica e séo nal”.
emcapsulados em resina epoxi. * Paralelismo: Diviséo de correntes tipo

“Droop” (por corrente) se operando em ¥ Modos de Operacdo:*Automatic” e
» Correntes Nominais: 25 a 2000 Am- constante. “Manual Open Loop”.

peres refrigerados a ar e até 100000 Am-
péres refrigerados a 4gua ou misto.  * Faixa de Ajuste de “Droop™: 0 a 10%. < Passagem entre Modos de Operagéo:
Tipo “Bounceless” (Sem disturbios).

« Controle de Poténcia:Ponte trifasica * Modos de OperacaoVCC cte, ICC cte,

ou Hexafasica tiristorizada compacta, toPoténcia cte, V cte com “Droop”, Poténcia Passagem entre Modos de Setagem:

talmente controlada e com “Sharingte com “Droop” e “Compound”. Tipo “Bounceless” (desde que para modos

Shock” para tiristores em paralelo. Utili- compostos com modos digitais - Up/Down

za tiristores tipo médulo de base isoladaSetagem de Ponto de Operacattp/ e Keyboard).

ou tipo disco e disparadores isoladoBown”, “Keyboard”, “Up/Down” + “Key-

opticamente e encapsulados em resibaard”, Pot/0-5VCC, 0-20mA, Pot/5Ve Programacédo de Leituras de parame-

epoxi. +0-20 mA, “Up/Down” + 0-20 mA, “Key- tros e valores:Tipo “On line” (com o sis-
board” + 0-20 mA, Pot / 0-5V + “Up/ tema operando).

* Isolagdo: 1500 V (entre Comando/Po-Down”, Pot / 0-5V + 0-20 mA + “Up/

téncia e entre Poténcia e Massa). Down”. * Leitura de Valores: Corrente na carga,

Tensédo na carga, Voltagem de linha, Cor-

« Tipo de Controle de PoténciaAngulo « Saida Analdgica:para registradores ourente de linha, Poténcia na carga (KW), Po-

de fase. setagem de segundo canal (“Follow Up"jncia aparente (KVA) no primario do trans-
programavel para “None”, “Setting Scale”formador, Poténcia reativa (KVAR) no pri-

* Sensing V Linha: 115 VAC, “Excitation Current”,“Line \Voltage”, “Line mario do transformador, Fator de Poténcia

Selecionavel entre “Sample & Hold”,Current”, “Power Factor”, KW, KVAR, e Frequéncia da linha.

"o

“True RMS” e “Average”. “Line Frequency”, “Setting After Range”,

AY 4



Boletim 249AP VED907A RECTIVAR
* Limites programéveis: Corrente maxi- Bornes Minim. | Nominal | M axim.
ma de saida e corrente minima de saidaJREAR CONNECTOR
Potentiometer 500 Ohm B2/B1 Source Current — 10 — mA
« Leitura de Fator de Poténcia:Por trans- 0 to 5V Setting B2/B1 Input Impedance — 500 — Ohms .
dutor int . d t d 0 to 20 mA Setting B4/B1 Input Impedance = 250 — Ohms
utor interno m_corpora 0 ou portrans u0 to 10V P. Factor Sygnal B3/B1 Input Impedance — 500 — Ohms
tor externo opmonal. 0 to 20 mA P. Factor S. B3/B1 Input Impedande = 500 — Ohms
A uxiliary Supply for Co- B6 (+)/B5(-) Current — — 50 mA
« “Compound Rate”: Ajustavel de 10% a |mands Voltage 12 15 16 | voiis | P
90% Up /Down / Polarity / B7-B12/B5(-) |ImputImpedance| — 10K — Ohms
' Enable / Reset / Ext. Fail Imput Range 12 — 28 Volts
Commands On Current 1 — 25 mA
* Modos de Transferéncia de Manual OCf)f CLurrelnt — 3 200 uvA
L4t . 4 nLeve = =
parg Aytomatlco. Programa_vel para Off Level _ 3 _ v
“Maintain Process Value”, “Setting = 0%", Isolation — 500 — vVDC
“Setting = 50%”, “Setting = 100%”", Peak Voltage | — - 35 vbe
“ ing = inal” Analog Output Signal B13/B14 Source Current 0 — 20 mA
Setting = Nominal”. Compliance — 10 — vVCcC
. . o Output Contacts (Static) B15/B16 Voltage — — 240 |VAC/VCC
» Filtros de Leituras: Digitais [Alarm/TripN.O/Trip B17 /B18 Current Cont. 01 = 1 A
Avai N.C. B19/B20 Current Peak = — 4 A (Peak)
Programaveis. Isolation — 1000 — vDC
Voltage Drop — 2.7 — v
» Calibracao de Leituras: Todas indepen- |interface CONNECTOR
dentes e totalmente digitais podendo sqPower Supply M1/M2 Vo:tage 45 110 135 VCAjvcc
« P Voltage 85 220 265 |VCA/VCC
executadas “On Line”. B - 0 - A
. . [|voltage Sensing M3/M4/M5/M6 Voltage — 115 200 VCA
» Calibracdo de Escala e Valores Nomi- Impedance — 10K — Ohm
nais: Todas d|g|ta|s e “On line”. Current Sensing M7/M8 Current 0.2 1 2 A
Impedance — 1 — Ohm
. . . Rectifier Current Sensing M9 /M10 Voltage 0 5 10 VCC
» Funcéo Autotune: Disponivel, para fa- Current 0 20 40 mA
cilitar e otimizar a calibragcéo do PID. Impedance - 250 - Ohm
Disable Signal M11/M12 Current Source — 1 — mA
. ~ . . Compliance — 12 — Volt
» Comunicagéo:Serial RSZS?C protoco- b ower Module
lo MODBUS RTU (ASCII opcional) para [fan power Supply PL/P2 Voltage — w020 — | vac
ligacdo “Point to Point” ou com converso . (gee iag) Wi
ower = ee lag = atts
RSZSZC/RSL‘SS. externo, para uso em re Optional External P3/P4/P5 Voltage 60 115 135 VCA
(Drop Out). Opcional Porta CAN com Pro-synchronism Signal Power — 10 — VA

tocolo CsCAN ou Devicenet. Parametros

de comunicacgdo programaveis.

* Relégio Tempo Reallncluso e setavel. « Contatos de saida (Alarme, Falha NA

* Protecdes: Sub e Sobrecorrente (Sub @ Programacg&o:Com senha alterdvel. e Falha NF): Totalmente estaticos com

sobrecarga), Sub e Sobrevoltagem, F. P:Forcing”: Modo de Operacdo e Modoisolagéo 6tica.
em Avanco e Atraso, Sub e Sobrecorrentie Setagem com senha alteravel.
de Linha, Sub e Sobretenséo de linha,
Subpoténcia, Sobretemperatura, Falha exModo de operacdo em V. cte ou P. cte:tas delas multiplas).
terna, Energizacao inadvertida e Perda d€ompound” ajustavel de 10 a 90%.

controle (Auto monitoramento).

* Telas ativas:141 telas diferentes (mui-

* Repetibilidade e Uniformidade de

» Memorizagéo de Falhas12 ultimas fa- ajuste: 100% (Livre de ajustes analdgicos

* Acdes em falhasPrograméveis indepen-lhas com Data e Hora.

dentes para cada falha em “None”

- nenhum “Trimpot” utilizado externa ou
internamente).

“Alarm”, “Inibhition”, “Trip”, “Both” e
“Force Open Loop”.

« Memorizacdo de Eventos1® Falha, Ul- « Resolucdo de ajuste “Up/Down”:

timo Evento com hora e data, Hora e Dat@01%.

da Ultima partida e Hora e Data da ultima

parada, Total de Horas operando, Total deVelocidade de Ajuste “Up/Down”: 3

horas energizado e Numero de ciclos deslocidades selecionadas automaticamen-

parada/partida. te a cada 2 segundos que se mantém as
teclas pressionadas.

» “Delays” para deteccdo de falhas:
Programével digitalmente e “On Line”".

AY 5



<

RECTIVAR VED907A Boletim 249AP

TeCIaS . F2 - Leituras: Chama as telas de verip_roduz 0 mesmo efeito se ja houver ocor-
ficac&o de leituras. Se houver uma conditdo o comanddMute” , o qual pode ser
¢do de alarme s fica ativa apds o comaafetuado pelo teclado ou pelo primeiro si-
F1 - Main Screen: Chama tela prin- do “Mute”. Estando nesta tela, usa-se aml de‘Reset” pelo borne correspondente.
cipal. Se houver condi¢éo de falha nateclas{}{} para se visualizar as quatrdeste modo, caso a falha ja tenha sido sa-
resetada, ao ser teclada mostra por 1 $elas deste modo. grimeira mostra dois nada, o primeiro sinal d®emote Reset”
gundo a mensagefivarning : Unrese- campos: 1- Corrente na carga e 2- Tensém borne, na verdade efetuara um coman-
ted Fail / Alarm”. Isto € (til para alertar na carga, @egundamostra dois campos:do“Mute” e o segundo sinal efetuard o co-
gue existe uma falha ativa ou ndo reseta- L. \Voltage e 2- L. Current (Voltagem emando“Reset”. Esta tecla funciona mes-
da. Estando na tela principal pode-se uttorrente no primario do transformador). Ano que o DRR esteja programado para
lizar as setag}{} para visualizar as terceira mostra dois campos: 1- L. KVA e“Auto Reset".
quatro telas principais. primeira mos- 2- L. KVAR, aquarta mostra trés campos:* F7 - Mute Alarm: Silencia o Alarme
tra8 camposi- F: e em seguida o sinil 1-“Lead”/’Lag”, Fator de Poténcia, Potén{abre o contato de alarme). Em caso de alar-
piscando em caso de falha prestes a sg@a na Carga (KW) e quinta mostra um me as telas ficam se alternado entre a pri-
detectada, enquanto a temporizacdo dampo 1- Frequéncia da rede. meira tela principal e as duas de alarme.
mesma nédo estiver terminadb, Modo Um comanddMute” fixa as telas de alar-
de operacéo (Cte Amp, Cte Volt, cte KWs F3 - Last Events:Chama a tela de ve-me, mostrando a primeira falha ocorrida e
V*Droop, P* Droop, V*Comp, P*Comp), rificacdo de ultimo evento / 1° falha. Sexs falhas ativas. Algumas falhas, mesmo
3-Estado Atual (“Inhibited”, “Polarized”, houver uma condi¢éo de alarme s0 fica atijue ja inativas séo mostradas na tela de alar-
“Operating”), 4- Estado de rampa (=, < eva ap6s comanddlute” . Apés F3 usa-se me até quéMute” seja acionado para que
>) para “estavel”, “diminuindo” e “au- as teclasl} {} para visualisar todas as 70 operador possa tomar conhecimento de
mentando” respectivamente,Status de telas deste modo: Tipo, hora e data do Ulsua ocorréncia. Um primeiro sinal no bor-
limitagdo (=, < e >) para “ndo limitan-mo evento, hora e data da ultima partidag“Remote Resettambém produz o mes-
do”, “limitando em minimo” e “limitan- idem da Ultima parada, nimero partidaspo efeito (um segundo sinal neste borne
do em maximo”6- S: Setting Total (0 a horas totais operando e horas totais de vidmjuivale adReset”). Em condi¢ao de alar-
100%), 7- Valor de setting8- Unidade me as outras teclas ficam inibidas. Um co-
(Amper, Volt ou Kw) e F4 - Memories:Chama tela de memé-mando“Mute” permite operar as outras
A segundamostra 3 campost- Modo rias. Se houver uma condi¢éo de alarme ggclas do DRR. Ap6s o comando “Mute”
de operacdo -Mode: (Automatic, Ma- fica ativa ap6és comandMute” . Ap6s F4 pode-se utilizar as teclds4{y para visua-
nual Open Loop)2- Condic¢éo de Prote- usa-se as tecld$ 4} para visualisar todaslizar as duas telas de alarme, a primeira
¢do (Normal, Alarm, Fail, “Muted”)3 - as 12 memorias de eventos com hora e datastrando as falhas ativas ou memoriza-
Fonte de sinal de setage®curce:(Up/ da ocorréncia. A memdria N° 12 corresdas de 01 a 09 e a primeira falha detectada
Down, Keyboard, U/D + Keyboard, Pot/ponde ao evento mais recente e a memodaa segunda as falhas de 10 a 18 e também
0-5VCC, 0-20mA,Pot+0-20mA,U/D+0- N° 1 corresponde ao evento mais antiga.primeira falha detectada.
20mA,Keyboard+0-20mA,Pot+U/ Novos eventos empurram a pilha para bai-
D,Pot+U/D+0-20mA). Aterceira mos- xo eliminado os eventos mais antigos da F8 - Force Setting:Permite efetuar a
tra 7 campos:1- “Forcing” de Modo - memodria. mudanca provisdria do modo de setagem
Mod: (N = Normal, F= Forced manual), “Atual” ou “Normal” para “Keyboard” no
2- Forcing de SetagemSet: (N = Nor- « F5 - Version:tem duas fungfes: ao to-qual se pode alterar o ponto de trabalho uti-
mal, F= Forced Keyboard)3- Droop - que rapido chama a tela de verséo do eglizando-se as teclagy para diminuir
{: (“D” para droop ativo”)4 -C: “+”  pamento, com data e hora. Se segurada poraumentar (como em “Up/Down”) o pon-
para Compoundagem ativ®, - 0: “C” 3 segundos alterna o modo de operacéotede operacdo. Para que se entre no modo
para “Clamping” ativog - U: “<” para comunicacao serial protocditodbus RTU de“Force Setting” é necessario entrar com
limite de corrente minima ativ@, - O: (Inactive, Active), indicando o estado pouma a senha de “Forcing” correta, a qual
“>" para limite de corrente maxima ati-uma mensagem. pode ser alterada dentro do menu. Apds a
vo. Por “ativo” entenda-se “limitando” no inser¢éo da senha correta use as tdglgs
momento. Aquarta mostra dois campos:* F6 - Reset Fails:Limpa condicdo de para seleciondforce Normal” ou“For-
1- Condicao da comunicacddodbus: falha, abrindo os contatos de falha e chae Keyboard’ A condigdo déForce” sé
(Active, Inactive)2 - ModbusStatus: mando a tela principal. S6 opera realmentevalida enquanto o DRR estiver energiza-
(Standby, Timeout, Valid Message, Parise a falha ja foi eliminada. Caso aceitalo. A cada nova energizagédo o modo volta
ty Error, Frame Error, Overrum Error eaparece no display a mensagédK Ac- para o programado nos parametros do menu
Checksum Error). cepted” por um segundo. Um sinal exter2, ou seja, volta para o modo “Normal”. O
no no borne déRemote Resettambém modo “Force Keyboard” serve para se efe-
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tuar ajustes locais em caso de teste, quassim ndo havera um distdrbio acentuadigado, sem a programagcéo requerida.
do somente houver ajuste remoto de “Seg-rapido ja que o DRR promove uma ransim o usuario, apos a programacao co
ting” no sistema. A passagem para o modma de 3 segundos até o novo valor. Set@de todos os parametros, pode entra
“Force Keyboard” é sempre feita sem dismodo de transferéncia for um dos outrofem do menu que pergunta se a prog
tirbios (Bounceless) e a passagem paréhavera uma rampa até o valor programadhoacao esté valida ou ndo. Caso seja
modo “Normal” também é executada serde “Setting” (0%, 50%, 100% ou nominal)pondida que sim a programacéao € ef
distarbios somente se o modo de setagebstas mesmas observacdes valem parada e o DRR ativado, iniciando a opefa
programado como normal incluir pelo memudanca de modo de operacdo dentro g¢éo. E
nos umas da setagens digitais (Up/DontiMenu” e durante a operacao normal, o que
ou Keyboard) pois o0 DRR calcula o valog perfeitamente permitido. Sempre prefira Teclas<ac>: Permitem acessar diré
de setting final para compensar inclusivatilizar os modos de setagem digitais. Patamente um digito do parametro para
as mudancas eventualmente feitas no “setodos de setagem mistos, durante a traleracdo mais rapida do mesmo. Em ¢
ting” analdgico. Se o “setting” normal forsicdo de modos o campo de porcentagema ndo utilizadas tecle diretamente o novo
somente um dos analégicos (Pot, 0 a 5 tle setting pode ir a negativo ou acima dealor do parametro nas teclas numéricas.
ou 0 a 20 mA) a volta para 0 modo normal00% justamente para compensar as dife-
obedece os valores presentes nestas entemcas dos parametros e leituras, para tran-
das. sicdo “Bumpless”. Note que se durante a
transic&o 0 campo se porcentagem de “s{usra
F9 - Force Mode:Permite efetuar umating” estiver fora da faixa de 0 a 100%
mudanca proviséria do modo “Normal” oucomando “Up/Down” ou “Keyboard” sé
seja, aquele programado no Menu 2.1@ynciona no sentido de levar o setting pa
para um dos outros modos disponiveis. Pdentro da faixa normal de 0% a 100%.
exemplo, pode-se passar provisoriamente
do modo “Automatic” para o modo “Ma-+ F10 - Menu: Ao ser acionada solicita
nual Open Loop”. O modo “Manual OperfProgram Password?”. Ao ser solicitad
Loop” seta angulos de disparo proporcios “Password” o operador deve teclan-
nal ao valor de “setting”, sem nenhuma coter” , inserir o “Password” e teclar nova
recdo de erro e serve para se efetuar testesnte“Enter” . Se o “Password” estiver
no sistema, por exemplo. Em todos os caerreto o display mostrara 0 menu princ
sos a escolha de escala programada pal com 17 sub-menus. Use as tedlag
menu 2.7 (+/-10% ou 0 - 100%) é validapara selecionar o sub-menu que deseja

Se nos testes for necessario uma excursaeessar. Apés a selecao tecle “Enter” e ORDER CODE

rlnoag;r)do valor setado deve-se usar Osautg-n}egijﬁseré mostradq. Use n;avq;nerte VED907A/X/X/X/X/X/X/X
b). astecla para excursionar pelos iteng
Na passagem para “Manual Open Loop” do submenu. Para alterar um valor tecle E
DDR forca 0 modo “Keyboard” e a passa*Enter” para que o cursor “pisque”, tecle @ [4]CURREVT | nowmac current
gem é absolutamente sem disturbios (Bounevo valor para o parametro ou use as tefg|VoLTACE
celess). Na passagem para “Automatic&las{}{{} para selecionar as opgles d)
hé& véarias op¢bes disponiveis que podem g@rametro e tecle novamefiter” para
setadas no menu 2.14 (Maintain PV, 0%nserir o novo valor ou parametro. Termit ...
50%, 100% e Nominal). No caso de prorado todas as modificacdes no submem@
gramado a 1° opcédo (“Maintain”), o DRRtecle“Esc” para voltar ao menu principal.
calcula o valor de setagem para compefiodas os sub-menus serdo detalhados mfis
sar todos os parametros e leituras (Droopd, frente. Todos os pardmetros sdo setad @COOUNG
“Readings” e “Setting”) pertinentes, meséde fabrica com um valor “Defaut”. Ha um
mo que durante 0 modo manual os mesubmenu que permite que o usuério “rese
F

mos tenham sido alterados e seta o valtmdos os pardmetros para os valores de
tedrico para o ideal. Se o “Setting” normabrica. Ha também um parémetro de confi E]
NET
0
EXAMPLE:

Width
(W)
mm

Maxim.
Current
(Imin )
(A)
75
150
300

Nominal
Current
(A)

Cooling
Type

Surge
Current
(10 mS)

Cooling
Forc./
Natural

Height
(H)
mm

Depht
(D)
mm

L]

Air
Air
Air
Air
Air
Air
Air
Air
Air
Air
Air
Air
Air
Air
Air
Air
Water

0025
0050
0100
0150
0200
0250
0300
0400
0500
0650
0750
1000
1250
1500
1750
2000
2000
to
100000

25
50
100

350
700
1900

225
240
290
340
377
377
377
377
377
377
377
540
540
540
800
800
Cust.

290
290
290
290
290
330
380
430
480
530
580
850
850
950
800
900
Cust.

200
270
210
210
210
210
300
300
300
330
330
315
315
315
390
390
Cust.

28
325
375
437
500
Custom

20
2000
to
100000

N
N
F
F
F
F
F
F
F
F
F
F
F
F
F
F
Custom| F
a

Water

I NOMINAL VOLTAGE

CONTROL
POWER SUPPLY

1=110VCA
2=220VCA
3=0THER

1=2PHASES
2=3PHASES
3=6PHASES
4=6PHASES W/INTERFASE
5=12PHASES

0=FREEAIR
1=FORCED AIR

2= INDUSTRIAL WATER
3=DEIONIZED WATER

FAN
VOLTAGE

0=W/O FAN
1=120 VAC
2=220VAC

0=WITH MODBUS - W/O CsCAN
1=WITH MODBUS - WITH CsCAN

programado for um dos modos digitais omacao de programacgdo. Por precaucad
misto com um dos digitais € muito provéarelé é enviado ao usuario com o paramet

vel a mudanca sem alteracdo nenhuma de programacao desativado, o que mant§
valor de processo. Se o “Setting” normab DRR inativo para evitar um “Trip” local
for um dos analdgicos somente, mesmau remoto ou operacao errbnea assim q

3D 907A/10000/150/1/4/3/0/0Rectifier, Nominal Current:

10000 Amper, Nominal Voltage: 150 Volts, Control Power|
Supply: 110 VCA, Input: 6 Phases With Interfase Coil, Cool
1I@: Deionized Water (Sealed), No Fan , With Modbus, N

CsCAN / Devicenet.
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P rog ram agéo Caso selecionada a op¢daip” , em caso

da ocorréncia desta falha sera acionado b96: Over Temperature Action.Detec-
contatos de “Trip” juntamente com as telagdo de sobretemperatura nos dissipadores
Para entrar no “Menu Principal” leia oe contato de “Alarme”. N&o sera inibida ale calor do Retificador através de um con-
item “Teclas” - F10. saida. tato bimetalico NF pré ajustado.

Estando no menu principal estao disponm caso de sele¢do da optBoth” (Am-

veis 17 Sub-itens ou Sub-menus a sabdaos). Além do que ocorre na opgéo “Trip’l.07: External Fail Action. Detecta o fe-
ocorrera também a inibicdo da saida. Casbamento de um contato seco (NA) prove-

MOOQ: Exit Menu. selecionad6éForce Open Loop”, em caso niente de um CLP ou relés de prote¢cédo no
MO1: Actions. de falha o regulador muda para o modsistema. Pode ser ligado no borne corres-
MO02: Modes. “Open Loop”.Nota: Existe um modo for- pondente do DRR para sinalizar e memo-
MO3: Delays. ¢ar o modo Open Loop remotamente. Parizar a ocorrencia de uma falha externa,
MO4: Parameters. isto basta fechar simultaneamente e moemo Fusivel Aberto, Falta de Fase, So-
MO5: PID Calibration. mentaneamente 0s contatos “Up”, “Downbretemperatura e muitas outras.

MO6: Filter Calibration. e “Reset”. Para voltar ao modo Normal

MOQ7: Custon Calibration. deve-se utilizar a teck9. 1.08: Inadvertent Inergization: O DRR
MO8: Clear Memories. As falhas que podem ser programadas sdetecta se ha tensdo na carga sem que o
MQ9: Test Outputs. as abaixo. Note que para ocorrer a detemsemando “Enable” (Habilitacdo) no DRR
M10: Set Nominal Values. ¢do da falha é necessario que a op¢ao nésieja “Habilitada” configurando uma ener-
M11: Set Defaut (Factory Values). seja “None” e que a condicdo de falha egizacdo ndo requerida na carga, ndo pro-
M12: PID Autotune. tabelecida ndvienu 04: Limits, corres- veniente do retificador.

M13: Set Modbus. pondente a esta falha permaneca ativa pelo

M14: Time Program tempo estabelecido ndenu 03: Delays, 1.09: Lost of Control: O DRR se auto che-
M15: Set Clock. também correspondente a esta falha.  ca continuamente e ativa esta falha se hou-
M16: Change Passwords. ver uma discrepéncia acima de 10% entre
M17: Program Confirmation. 1.01/A: Under Current Action. Corrente os valores déFinal Set Point” e “Pro-

da carga abaixo do limite programado. cess Value'na entrada do amplificador de
Menu 00: Exit Menu: Para sair do menu,1.01/B: Over Current Action. Corrente erro digital, virtual (PID). Em condicdes
selecione esta opcao e tecle “Enter”. Apaa carga acima do limite programado. normais de operacéo esta diferenca (Erro)
recerd um segundo menu de confirmacéo. € préxima de zero, desconsiderando-se
Escolha “Exit Menu” e tecle “Enter”. 1.02/A: Under Voltage Action.Voltagem “overshoots” e “undershoots” normais. Esta
Aparecera a frase: “Press Esc than Flda carga abaixo do limite programado. é uma protecao diferencial importante que
Deste modo pressione entdo a tecla “Est’02/B: Over Voltage Action.Voltagem pode indicar falha em qualquer dos dispo-
e logo apos a tecla “F1” que remete a tetia carga acima do limite programado.  sitivos de controle incluindo o modulo de

principal. poténcia, fiacdo de campo, carga etc. Esta
1.03/A: Under Power Action.Poténcia na protecéo sé é ativa ho modo de operacdo

Menu 01: Actions: Neste submenu pode-carga abaixo do limite programado. “Automético”. O delay para esta protecao

se programar as acdes que serdo tomada33/B: Over Power Action.Poténcia na deve ser setado para valores maiores que

em cada uma das falhas possiveis. As a@rga acima do limite programado. 0,2 segundos.

¢Oes para todas as falhas s@tone”,

“Alarm”, “Inhibit”, “Trip”, “Both” e 1.04/A: Under Line Voltage Action.Vol-  1.10/A: Under Line Current Action. Cor-

“Force Open Loop”. tagem de linha (Primario do trafo) abaixeente de linha (Primario do trafo) abaixo

Caso selecionadtNone” a deteccédo dado limite programado. do limite programado.

falha sera desativada. Caso selecionati®4/B: Over Line Voltage Action.Vol- 1.10/B: Over Line Current Action. Cor-
“Alarm” , somente a tela de alarme e tagem de linha abaixo do limite programarente de linha abaixo do limite programa-
contato de alarme serédo ativados, permde. do.

necendo a saida ativa e o contato de “Trip”

ndo seré acionado. 1.05/A: Over Lag Action. Fator de potén-

Caso selecionadinhibit’, em caso da cia no primario muito indutivo, abaixo do

ocorréncia desta falha a saida sera inillimite programado.

da, além de acionadas as telas de alari@5/B: Over Lead Action.Fator de Po-

e contato déAlarme” . Nao sera aciona-téncia no primario muito capacitiva, acima

do o contato d&Trip” . do limite programado.
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Menu 02 Modes:Neste menu séo progra-do.“Setting Final” é equivalente a anteri-10% acima da nominal setada no m
mados os Modos de Operacao, Modos @& porém levando também em conta 9.6
Setagem, Modos de Regulacéo e outroscompensacfes de “Droop”. Atente para o
fato que o valor nominal em torno do qua?.08: Operation Mode (Automatic e
02.1: Regulation Mode:(cte Amp, cte a range de +/- 10% excursionard é o préanual Open Loop).A escolha de mod
Volt, cte Power, V*Droop, P*Droop, gramado no men0.6', ou seja, para o manual sé se justifica para teste e le
V*Compound e P*Compound). O modo ponto de escala nominal na range de -1Gamento de curvas do sistema. Mes
mais usual para sistemas independentes-10% com “Setting primario em 50%" apara “Follow Up” é preferivel se utiliz
paralelo €Cte Amp”, ou seja, operacdosaida serd de 70% de 20 mA ou seja 1Automatic”.
em corrente constante. No caso de sist@A.
mas em paralelo com operagéo ‘“@he 2.09: Fast/Slow Loop (Enabled, Disa
Voltage” (Voltagem constante) € melhor2.04: Up Down Start(“Last Value”, 0%, bled). O DRR possue um malha de ¢
utilizar o modo“V*Droop” , com com- 50%, 100% e “Nominal”). Para os casostrole PID rapida, que possibilita tempos
pensacdo para divisdo de correntes tiple uso de setagem digital do ponto de opde resposta ultra baixos, da ordem de 5 m
“Droop” levando em conta a corrente deacdo (Up / Down), sempre que o equip&eg para a primeira corre¢do, apos desvi-
cada retificador, para realizar o “Droop’mento for desligado, na religacdo o valass doPV. No caso de habilitar o “Fast
de 0 a 10% conforme programado. de escala tomaré o valor programado nedteop” (Enable) e tambem o “Slow Loop”,
Os outros modos séo menos utilizados, squarametroLast Value” é o Gltimo valor selecione para este ultimo ganho propor-
do admissivel em alguns casos especiais i escala utilizado quando o equipamentional da ordem de 5 vezes mais baixo do
exigéncia do processo. foi desligado, o qual fica memorizad86, que usaria sem o “Fast Loop”. Os valores
50% e 100%séo valores que podem sede Integral e Derivativa usados no DRR
2.02: Soft Start / Soft Stop(Disabled, pré definidos para se iniciar a operacdpodem ser livremente experimentados. O
Enabled). Quando habilitado ou desabili-‘Nominal” equivale a um “setting” que Médulo de Interface possue chaves digi-
tado respectivamente a setagem interteva ao valor nominal do equipamento seais que habilitam ou ndo um valor pré fi-
aumenta ou diminue pelo fator programaado no mend 0.6 Finalmenté% é Gtil xado de Integral e Derivativa no “Fast
do no men4.8em unidade/segundo (Am-por exemplo para casos em que deve-seop” (Ver tabela na pagina 15). Este
per/segundo ou Volts/segundo ou KW/séniciar sempre do zero a cada ciclo de liganesmo modulo de interface € utilizado em
gundo), deste modo evitando alteracdesio. A funcdo Soft Start funciona em cas@guladores para geradores, por isto apre-
bruscas nos processos que nao admiterde@ setagem em “Last Value”, “50%",senta 3 tipos de leituras para voltagem de
mesma. “100%" ou “Nominal”. linha, a saber: “Sample & Hold”, “True
RMS” e “Average”. No caso de aplica-
2.03: Output Parameter: (None, Setting 2.05: Polarization Flag(No, Yes).O DRR c¢ao em retificador deve-se dar preferen-
Scale, Load Current, Line Voltage, Line possue a funcéo de entrar em modo de poa a“True RMS” (“True Root Mean
Current, Power Factor, Line KVA, Line larizacdo apés a desabilitacdo no coman&guare”) - Raiz da Média Quadratica Ver-
KVAR, Load Power, Setting After Ran- “Enable”. Este “Flag” habilita (Yes) ou ndodadeira) que € a mais precisa e indepen-
ge, Setting Final, Control Value e Load (No) esta funcao. dente da forma de onda (ver tabela pg.15).
Voltage).
E o valor que sera refletido na saida de (®a06/A: Under Current Limit Flag (No, 2.10: Time Program Flag (No, Yes)Este
20 mA, no borne traseiro de saida analégtes). O DRR possue a funcdo de mantdlag deve ser habilitado (Yes) para uso da
ca do DRR. Serve para se ligar um regisima corrente minima entregue a carga gaogramacao de pontos de trabalho e ram-
trador grafico ou mesmo um outro DRRnaquina, evitando operacdo com correnf@s automaticamente comandadas pelo
para em modo “Follow Up”, aproveitan-nula ou dentro da faixa de instabilidade dooréario atual. Até 8 settings e rampas po-
do-se o valor de setagem para ambos. shstema. Para ativar esta funcdo seta-dem ser programados.
maioria das op¢des sdo evidentes, senties”.
gue 20 mA corresponde a 100% de escaa06/B: Over Current Limit Flag 2.11: Mute Mode (Manual, Auto) Ap6s
No caso de-ator de Poténcia (P.F.),0 (No, Yes).O DRR possue a funcéo de lia ocorréncia de um Alarme, o “Mute” ou
meio de escala equivaldd'Setting Sca- mitar a corrente maxima entregue a cargsilenciamento do mesmo pode ser execu-
le” é a escala primaria de 0% a 100% desvitando assim operacao fora da regido tedo manualmente pela te¢i@ ou pelo
prezando a range de atuacéo (+/- 10% owe6tabilidade ou de seguranca do sistemarimeiro pulso no borne “Reset” ou entao
a 100%):'Setting After Range” é a esca- automaticamente apos o tempo programa-
la priméria de setting de 0 a 100% que pode07: Adjuste Range (+/- 10% ou 0 a do no pardmetr8.12
entretanto significar +/- 10% ou 0 a 1009400%). Selecionando +/- 10% se prové um
de variacdo na saida, conforme programajuste de aproximadamente 10% abaixo a
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2.12: Reset Mode (Manual, Auto)pds Iho, ocasionada pelo DRR. As outras opde falha déator de poténcia excessivamen-
a ocorréncia de uma falha e nas condifes apesar de poderem levar o “Settingg indutivo na linha
¢bOes de que a mesma esteja sanada pawa valores pré estabelecidos, ocasiona8®/B: Over Lead Delay (0,1 a 1000 Se-
comando “Mute” ja aplicado, pode-sauma mudanca na tenséo (PV), propicia targundos) Tempo de retardo para deteccao
aplicar o comando “Reset” manualmentbém uma mudanca suave, sem “Overshoaté falha de-ator de Poténcia excessiva-
pela tecla F6 ou pelo segundo pulso nau “Undershoot”, pois promove a mudanmente capacitivo na linha
borne “Reset” (O primeiro pulso € equi¢a com uma rampa de trés segundos. No
valente a “Mute”), ou entdo automaticacaso da op¢adtNominal” o “Setting” é au- 3.6: Over Temperature Delay (0,1 a 1000
mente apds o tempo programado3®h® tomaticamente escolhido para o ponto pr&egundos) Tempo de retardo para detec-
A contagem de tempo s6 € iniciada ap@gamado eni0.6(Nominal). ¢ao de falha d&obretemperatura no reti-
as duas pré condi¢cdes mencionadas. ficador.
Menu 03: Delays.
2.13: Setting Modes (Up/Down, Key- Neste menu sdo setados os retardos para@: External Fail Delay (0,1 a 1000 Se-
board, Up/Down + Keyboard, Pot/0 - Deteccdo de cada falhéeempo de'Auto  gundos Tempo de retardo para deteccao
5 VCC, 0-20mA, Pot/5V + 0-20 mA, Mute” e “Delay” para Auto Resealém do de falha pelo contato seco no borne res-
Up/Down + 0-20 mA, Keyboard + 0-20 Tempo de duracdo do Pulso de Tiypte pectivo do DRR. Pode ser acoplado com
mA, Pot/0-5V + Up/Down, Pot/0-5V + que valores setados sdo multiplicados pos contatos de falha de relés de protecéo
0-20 mA + Up/Down) A setagem do 0,1 segundos. Por exemplo para 1 segunegternos ou contatos do processo.
ponto de trabalho pode ser feita por quatieve-se setar o valor 10. Estes tempos ser-
quer destas 10 opcdes. Quando o moaem de filtragem para condi¢des espuria8,8: Inadvertent Energization Delay (0,1
escolhido for misto, a setagem efetiva éevitando deteccéo de falhas por transiéa-1000 Segundos)rempo de retardo para
média das setagens individuais. Preferetes normais do processo. deteccéo de falha dergizacéo errbnea
cialmente escolha a setagéip/ Donw Pode ocorrer se existir tensdo no retifica-
ou Keyboard apenas, por serem as mai8.1/A: Under Current Delay (0,1 a 1000 dor (> 20% da nominal), proveniente da
seguras para transi¢des “Bounceless”, isegundos) Tempo de retardo para detecearga ou de outros retificadores em parale-
sensiveis a ruidos por serem digitais gio de falha d8ubcorrente na carga lo sem que 0 mesmo esteja “habilitado”.
impossiveis de serem inadvertidament&1/B: Over Current Delay (0,1 a 1000
modificadas com o DRR desligado.  Segundos) Tempo de retardo para detec3.9: Lost of Control Delay (0.1 a 1000
¢ao de falha d8obrecorrente na carga Segundos) Tempo para deteccao de falha
2.14: Angle Transducer (Internal, Ex- de Perda de ControleVer detalhes no
ternal). O DRR possue um transdutor d8.2/A: Under Voltage Delay (0,1 a 1000 Menu1.09
Fator de Poténcia internamente. No casfegundos) Tempo de retardo para detec-
de se querer injetar um sinal de um trangé&o de falha de Subvoltagem na carga. 3.10: Line Under Current Delay (0,1 a
dutor externo, no borne correspondent8,2/B: Over Voltage Delay (0,1 a 1000 1000 Segundos)Tempo de retardo para
deve se setar a op¢atxternal” . O trans- Segundos) Tempo de retardo para detecdetecgéo de faltde Subcorrente na linha
dutor externo deve ter escala de 0 a T@o de falha d8obrevoltagem na carga
VCC, com 5 VCC equivalendo a FP = 1. 3.11: Line Over Current Delay (0,1 a
3.3/A: Under Power Delay (0,1 a 1000 1000 Segundos)Tempo de retardo para
2.15: Manual to Auto Transfer (Man- Segundos) Tempo de retardo para detecdeteccéo de falhde Sobrecorrente na li-
tain Process Value, Setting = 0%, Set- ¢do de falha d8ubpoténcia na carga nha
ting = 50%, Setting = 100%, Setting = 3.3/B: Over Power Delay (0,1 a 1000
Nominal). Uma transferéncia de automaSegundos) Tempo de retardo para detec3.12: Auto Mute Time (0.1 a 1000 Se-
tico para manual ocorre totalmente sergéo de falha d8obrgoténcia na carga. gundos) Tempo para efetuéhuto Mute”.
distarbios no valor de processo (Bum- Ver detalhes no item “Menu 2.11".
pless) provocado pelo DRR pois esta.4/A: Line Under Voltage Delay (0,1 a
acdo forca também o modo Up/Down d&000 Segundos)Tempo de retardo para3.13: Auto Reset Time (0.1 a 1000 Se-
setagem e calcula o valor ideal para deteccdo de falhde Subtenséo na linha gundos) Tempo para efetuahuto Reset”.
Valor de Controle J4 no caso de passa3.4/B: Line Over Voltage Delay (0,1 a Ver detalhes no item “Menu 2.12".
gem deManualparaAutométicoo usua- 1000 Segundos)Tempo de retardo para
rio pode escolher a acdo desejada. A pdeteccao de falha @bretenséo nalinha 3.14: Trip Pulse Time (0.1 a 1000 Segun-
meira op¢cadMantain Process Value” dos ou infinito). Tempo de duracdo do
igualmente propicia passagem “Bum3.5/A: Over Lag Delay (0,1 a 1000 Se-Pulso de Falha ou Tripos bornes corres-
pless” e sem mudanca no ponto de trabgeindos) Tempo de retardo para detec¢dpondentes. Se setado para “0” sera inter-
pretado como tempo infinito.
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Menu 04: Parameters: 04.7/A: Under Current Limit (10% a 2.1 N&o use esta funcéo em retificado
Neste menu sdo setados os valores de B&9%). Nivel de limitacdo d&ubcorrente operando em modo singelo.
rametros para as funcdes‘tliamitacdo de na carga(em relacao a nominal). Deve ser
valores” e de“Trip” para as prote¢cdes,setado para valores maiores que o nivel 84.10: Compound Rate (10% a 90%)
além das taxa®roop Rate”, “Compound trip. O Regulador passa a operar provist¥ivel de‘combinacdo” ou “mistura” e
Rate”, “Load Current Compensation riamente no modo corrente constante corelacado a corrente de saida que o D
Rate” e Sentido de Atuacao (polaridade)setting 10% superior ao limite (histereseonsidera para operar. Note que € val
da leitura de Fator de Poténcia. para evitar instabilidade). O DRR constarapenas para os modltage constan-
temente calcula o valor resultante de cote” e “Poténcia constante’Pode-se ope
04.1/A: Under Current Trip (0 a 80%). rente se voltasse a operar no modo origingr com uma taxa de 10 até 90% . P
Nivel de detecgcdo dsubcorrente na car- (medindo a resisténcia da carga e settingser usado em processos especifico

ga(em relagé&o & nominal). volta para 0 modo anterior somente se ara se conseguir estabilidade introdu

04.1/B: Over Current Trip (50% a ponto resultante ndo atingir o limite prodo uma parcela de regulacdo de corrente,
180%). Nivel de deteccdo cgobrecorren- gramado. gue na pratica ainda resulta no outro fa-
te na cargalem relag&o & nominal). 04.7/B: Over Current Limit (50% a tor praticamente constante. Para ser ativa

150%). Nivel de limitacdo d&obrecor- deve-se escolher os modos de regulacéo
04.2/A: Under Voltage Trip (0% a 80%). rente na cargalem relagdo a nominal).com “compound” no men2 1 Por exem-
Nivel de deteccdo deubvoltagem na car- Deve ser setado para valores menores qoule emV*Compound com 10% de taxa,
ga. (em relacdo a nominal). o nivel de trip. O Regulador passa a operarDRR considera 90% de regulacédo de
04.2/B: Over Voltage Trip (50% a provisoriamente no modo corrente constafenséo e 10% de regulagdo de corrente.
180%). Nivel de deteccdo dete com setting 10% inferior ao limite (his-
Sobrevoltagem na cargam relacdo a no- terese para evitar instabilidade). O DRR4.11: Polarization Level (0.01% a
minal). constantemente calcula o valor resultan&b). Quando desabilitado o DRR pode

de corrente se voltasse a operar no modwnter uma pequena corrente na carga
04.3/A: Under Power Trip (0% a 80%). original (medindo a resisténcia da cargaao invés de zerd?ode ser utilizada para
Nivel de deteccdo dgubpoténcia na car- setting) e volta para 0 modo anterior sae evitar corrosao eletrolitica em deter-

ga(em relacdo a nominal). mente se o ponto resultante ndo atingirminados tipos de carga.

04.3/B: Over Power Trip (50% a 200%) limite programado.

Nivel de deteccéo d&obrepoténcia na car- 04.12: P.F. Polarity (Normal / Inverse).
ga(em relacdo a nominal). 04.8/A: Start Ramp (.0001 a 30000 Uni- Polaridade do deslocamento do sinal de

dades por segunda)Apo6s uma habilita- Power FactofNormal” equivale a meio
04.4/A: Under Line Voltage Trip (50% c¢&o o DRR calcula o novo valor de “setde escala com PF = 1 e diminui¢&do do
a 100%). Nivel de deteccdo deubvolta- ting” a cada 0.1 segundo até o valor prainal para PF indutivos ou “LAG”In-
gem na linhgem relag@o & nominal). gramado de “Setting” resultando em umaerse” é o contrario.
04.4/B: Over Line Voltage Trip (80% a subida lenta da corrente, tensao ou potén-
150%). Nivel de deteccdo dgobrevolta- cia programada. Menu 05: PID Calibration.
gem na linhgem relag@o & nominal). 04.8/B: Stop Ramp (.0001 a 30000 Uni- Neste menu séo setados todos os parame-
dades por segundo) Apéama desabilita- tros relativos ao amplificador de erro di-
04.5/A: Over Lag Trip (0.01 a 0.99 em ¢&o o DRR calcula o novo valor de “setgital com acdo PID (Proporcional, Inte-
P.F.). Nivel de deteccao de Fator de Potéting” a cada 0.1 segundo desde o valor atgral e Derivativa). Este € um PID tifio-

cia em excesso Indutivo. al até zero resultando em uma descida letependent PID’A equagédo que rege este
04.5/B: Over Lead Trip (0.01 a 0.99 em ta da corrente, tenséo ou poténcia. PID é:

P.F.). Nivel de deteccao de Fator de Potén-

cia em excesso Capacitivo. 04.9: Droop Rate (0% a 10%) Nivel de CVout = (Kp * Error) + (Ki * Error *

Droop que o DRR aplica para efetuar adt) + (Kd * Derivative) + CVBias.
04.6/A: Under Line Current Trip (10% corretas divisGes correntes entre os retifi-
a 80%). Nivel de deteccao d&ubcorrente cadores operando em paralelo nos mod8sb Pedido pode-se também fornecer a
de Linha(em relag@o a nominal). voltagem constante ou poténcia constanteersdo com “ISA PID” com equacao:
04.6/B: Over Line Current Trip (80% a Atua diminuindo a saida do retificador pro-
150%). Nivel de deteccdo dgobrecorren- porcionalmente a corrente de saida. 10@\Vout = Kp * (Error + (Error * dt/ Ti)
te de Linhalem relacdo a nominal). de queda corresponde a corrente hominal(Td * Derivative)) + CVBias.

Para ser efetivo € necessério escolher os

modos de regulacdo com Droop no menu
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Se as constantes do processo forem amte de velocidade de mudanca do ertarefa. Pode-se ajustaZero de escalae
nhecidas valem as férmulas abaixo. Casoedido ou do PV conforme programado.o Fim de escalaNo caso do “Zero de es-
contrario pode-se utilizar a Fun¢@ato cala” o fator de correcdo é somado ao va-
Tune PID” que é feita automaticamented5.05: Integral Rate - (0 a 32767 r/S). lor atual lido e no caso do “Fim de escala”
pelo AVR ou mesmo por tentativa e errdntegral Define a correcéo lenta, com teme fator de correcao é multiplicado pelo va-
Veja boletim especifico da Varix sobrepo longo e tendendo a erro zero ou maxer lido. Note que para nédo introduzir cor-
este assunto. mo de correcao recéo o fator de zero de escala sét&“o
fator de fim de escala serd ¥ .
Se K, Tc, e Tp sdo conhecidos pode-5.06: Minimum Slew Time - (0 a 1000
usar as equacgdes abaixo para estimar 8s Tempo para variacdo de toda a excu®7.01: Line Voltage Calibration. (-10.00
valores iniciais para Kp, Ki, e Kd em umsdo na saida de controle do amplificader +10.00).Note que para néo introduzir
controle Proportional / Integral / Deriva-virtual PID. Normalmente utilizado em “0”. corre¢éo o fator serd &

tive (PID): O DRR utiliza este recurso automaticamen-
te para operacd®ounceless’com settin- 07.02: Line Current Calibration. (-10.00
Kp=(1.2*Tc)/ (K*Tp) gs nao digitais. a +10.00)
Ki=(0.6*Tc)/ (K*Tp*Tp)
Kd=(0.6*Tc)/K 05.07: Derivative Term - (Error = PV- 07.03: Rectifier Current Calibration. (-

Tc e Tp sdo em unidades de tempo. N&P) ou PV = Process ValuelRara coman- 10.00 a +10.00).
AVR, estes valores devem ser expressdsr o termo derivativo, o “PID” pode utili-
em intervalos de 10 mS (ex: "100" = 1&ar uma das duas opcoes. 07.04: Rectifier Voltage Calibration. (-
mS * 100 = 1 segundo). 10.00 a +10.00).

Menu 06: Filter Calibration.
Se apenas controRroporcionalfor de- Neste menu pode-se setar a profundida@&.05: Setting Pot/0-5V Calibration. (-
sejado (Ki e Kd = 0), use a equacao: de filtragem em quatro entradas de leitura0.00 a +10.00)S6 fator de fim de escala.

Kp=Tc/(K*Tp) Os filtros séo do tipbAveraging” ou seja

Ou para Proporcional / Integral (Kd = 0)fazendo anédia deslizantde cada novo 07.06: Scale Shift Calibration. (-50.00 a
use as equacdes: valor medido com a média anterior. Setar50.00).Para n&o introduzir correcao o fa-
Kp=09*Tc/ (K*Tp) gem de muito filtro pode levar a instabilitor deve ser =0” . Este ajuste desloca a
Ki=0.3*Kp/Tp. dades do sistema pois introduz retardo @scala se setagem para mais ou para me-

Estas equacdes séo conhecidas como gegunda ordem. Use um valor de comproos.

egler-Nichols, as quais foram desenvolnisso entre estabilidade de leitura dos va-

vidas por John Ziegler e Nathaniel Nilores e estabilidade de controle. Se setaenu 08: Clear Memories.

chols. em zero nao realiza nenhuma filtragem. Neste Menu pode-se limpar seletivamente

as memorias de evento ou de falhas ou to-

05.01: Dead Band + (0 a 1000)imite  05.01/A: Filter 1 (0 - 100).\Voltagem do das de uma vez. Selecione a linha corres-

Superior da Faixa Mortem relacao a ex- retificador. pondente utilizando as teclds4{y: (Not

cursdo total de 32000. Normalmente utid5.01/B: Filter 1 (0 - 100)Voltagem de Clear, Clear Events, Clear Memories

lizada em “0”. Dentro da faixa morta nddinha, Corrente de linha, Fator de Poténcigrails) ou Clear All) e tecleEnterou tecle

sdo feitas correcdes dos desvios. e frequéncia. Escpara voltar ao menu principal. Confe-
05.01/C: Filter 1 (0 - 100).Corrente do rira 0 apagamento nas teclas F3 e F4.

05.02: Dead Band - (0 a 1000Limite retificador.

Inferior da Faixa Morta en relacdo a ex- 05.01/D: Filter 1 (0 - 100).Setting 0 a Menu 09: Test Outputs.

cursdo total de 32000. Normalmente utbVCC / Potentiometer. Neste menu pode-se testar as saidas estati-
lizada em “0”". cas de “Alarm” e “Trip”.Atencao: Se o
Menu 07: Custom Calibration. teste for efetuado durante a operacgéo o sis-

05.03: Proportional Gain - (0 a 32767 Neste menu pode-se efetuar calibracéémma sera derrubado efetivamente. Seleci-

x 0.01%). Ganho ProporcionalDefine digitais para a leitura de diversas grandene a linha correspondente utilizando as te-

a corregdo proporcional, imediata que #as, compensando os erros dos Transdutbas{ {}: (“Test Alarm” ou “Test Trip” )

efetuada em fung&o do erro medido. res, Transformadores de Tensdo e Trans-tecleEnter ou tecleEsc para voltar ao
formadores de Corrente utilizados pelo usuenu principal.

05.04: Derivative Gain - (0 a 32767 x ario. Nas telas pode-se ler o valor a ser cor-

0.01 Seg.)Ganho Derivativo Define a rigido e o fator de correcéo a ser introduzMenu 10: Set Nominal.

correcdo antecipada em funcdo do gradio em tempo real facilitando em muito &este menu devem ser setados todos os
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valores nominais do sistema a ser contrte menor que a tensdo maxima para se s opcionalmente solicitar quaisquer

lado. margem de controle. E utilizada para setdos existentes. A comunicacéo pode

10.01/A: Nominal Transformer KVA gem pré programada de valor nominal @pcionalmente fornecida co®AN pro-

(0.001 a 1000000 KVA). para calculos de protecdes. tocolo CsCAN ou Devicenet

10.01/B: Nominal Line Voltage (100 a 10.06/B: Nominal ACC (1 a 999999 A). Pela redeModbus RTUpode-se setar

50000 V). Corrente Nominal do retificador, normalder todos os par&metros e variaveis e 5

10.01/C: Nominal Secondary Voltage (10 mente menor que a corrente méaxima pataalmente ter controle total sobre o Sisjg

a 9999 V).E a tenséo do secundario dse ter margem de controle. E utilizada paraa. E

transformador de retificacdo ou entrada dgetagem pré programada de valor nominal

retificador. e para célculos de protecdes. 13.01/A: Address (1 a 247Este é &n-
derecodo AVR dentro da rede.

10.02/A: Nominal Line Current (10 a Menu 11: Set Defaut. 13.01/B: Baud Rate (9600, 19200
99999).Corrente nominal de linha ou pri-Neste menu podem ser resetadas todos38100).Velocidade da taxa de transfe-
mario do transformador de retificacdo. paradmetros conforme programado de fabriéncia de dadasPode-se opcionalmente
10.02/B: Nominal Line Frequency (50 a ca. Pode ser Gtil quando o usuario pretenfgnecer versdo com outros valores.
400 Hz).Frequéncia nominal da linha. modificar somente alguns parametros a

10.02/C: Nominal Power Factor (0.1 a partir dos parametros de fabrica e ndo quéB.02/A: Parity (None, Odd e Even).
1.00).Fator de poténcia nominal no priméverificar todos os outros, 0s quais podetdso ouNaodo bit de paridadé€aridade

rio do transformador de retificacao. ter sido alterados. Escolha a linha corre®ar ouParidade impar

pondente &et Defaute tecleé’'Enter” ou 13.02/B: Handshack (None, Xon/Xoff,
10.03/A: Rate of the Line Current Trans- “Esc” para voltar ao menu principal. CTS/RTS). Respectivament&ldo Usa
former (1 a 99999 A/1A) Corrente de li- do, deHardwaree deSoftware(Clear to
nha que produz 1A no secundario do trand4denu 12: PID Auto Tune. Send / Request to Send).
formador de correntee leitura. Neste menu pode-se comandar a funcd8.03: Timeout. (0.1 to 102.3 SJempo

10.03/B: Primary (1 a 50000 V/115V). Auto Tunalo PID. Neste caso o DRR exerpara deteccao de falha de comunicagao

Tenséo de linha que produz 115 volts ncita um degrau para baixo no controle e

secundério do transformador de tensdo deede o tempo de reacdo do sistema, pAMPORTANTE: para se ativar a comu-

leitura. calcular, segundo as equacdes ja definidas¢cacadViodbussegure pressionada a te-
o melhor ponto de ajuste teérico. Pode-s#a F5 por 4 segundoséio faca isso es-

10.04/A: Maximum Rectifier Current (1  visualizar e manualmente fazer correcée¢ando dentro do menu principal). A tela

a 999999 A).E aCorrentemaxima que aos valores ndlenu 5 Escolha a linha mostrar&Modbus Active”. Para desati-

ocorreria com a ponte conduzindo 100%Start Autotune” e tecle“Enter” ou te- var proceda da mesma maneira e a tela

sobra a carga. cle “Esc” para desistir e voltar ao menunostrardModbus Inactive”.

10.04/B: Rate A/5V (1 a 999999peve principal. Antes de comandar “Autotune”

ser setada para o valora@renteno trans- é necessario inserir manualmente paramienu 14: Set Time Program.

dutor de corrente continua do retificadotros prévios de PID que proporcionem aEstando nas telas do mehd.1a 14.8

(Amplificador de Shunt ou Sensor Hall) quguma estabilidade ao sistema sem o qugode-se setar o horéario de inicio em ho-

produz 5V ou 20 mA na saida do transdautotune ndo podera operar. ras e minutos (H: e M:), o novo “Setting”
tor (h&o setar o valor dividido por 5. (S:) de 0 2 100% e o “Rate” (:R) de subi-
Menu 13: Set Modbus. da ou descida em %/minuto dovalor de

10.05/A: Maximum VCC. (1 a 10000 V). Neste menu pode-se setar os parametros‘@etting”. Se o hovo “Setting” for menor

E a tensdo maxima de saida do retificadprotocolo de comunicacdo “Modbus RTUWjue o atual ocorreré descida e vice versa.

gue ocorreria com a ponte conduzind8lave”. Este DRR apresenta uma porta d2 inicio da descida ou subida ocorrera

100% com o transformador de retificagdoomunicacdo RS232C que pode externae horéario programado.

utilizado (aprox = Vsec x 1,3). mente ser ligada a um “Master” (Point to

10.05/B: Rate VCC/10V (1 a 10000 V). Point) ou através de um conversor pafdenu 15: Set Clock.

Deve ser setada para o valortelesdono RS485 ser ligada a uma rddedbugDro- Estando na tela do menu 15 use as teclas

transdutor de tenséo continua utilizado, qup Out). O protocolo utilizado éModbus <ac> para selecionar Ano, Més etc. Te-

produz 10V na saida do transduttid RTU (Remote Terminal Unit). Opcional-cle “Enter” e o novo valor. TecléEn-

setar o valor dividido por 10. mente aVarix pode fornecer versdo conter’ novamente e repita 0 processo. Ao
Protocolo Modbus ASCII (menos utiliza-alterar o Gltimo campo e sair da tela o re-

10.06/A: Nominal VCC (1 a 10000 V). do). Os “Baud Rates” e “Handshake” setdégio de tempo real ser4 automaticamen-

Tens&@o Nominal do retificador, normalmenveis também s&o os mais usuais mas pode-alterado.
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Menu 16: Change Password. e M2/14: Internal
Pode-se alterar para valores diferentes asM2/15: Mantain Process Value
duasSenhasdisponiveis. Force Pas- ¢ M3/01 to M3/11: 10 x 0.1 Sec.
sword” para permitir comanddForce ¢ M3/12: 100 x 0.1 Sec.
Settings”ou“Force Mode” pelo teclado ¢« M3/13: 10 x 0.1 Sec.
ou “Program Password” para permitir en M3/14: 10 x 0.1 Sec.
trada no menu de programacao. « M4/01-A/B: 10.00% / 110.00%
ATENCAO: Os duas senhas sio setadasM4/02 -A/B: 10.00% / 120.00%
de fabrica pard234 Para as alteragbess M4/03 - A/B: 10.00% / 120.00%
basta seguir as solicitacdes que apareeeM4/04 - A/B: 80.00% / 120.00%
réo no display. * M4/05 - A/B: 0.60/ 0.60

« M4/06 -A/B: 10.00% / 120.00%
Menu 17: Program Confirmation. (No! + M4/07 - A/B: 20.00% / 100.00%
I'll Reprogram, Yes! Program Confir- + M4/08 - A/B: 1000 / 1000 Un./sec.
med). e M4/09: 1.00%
Neste menu deve-se confirmar a efetiva- M4/10: 20.00%
cdo da programacao para que o DRR imi- M4/11: 2.00%
cie a operacao. Este parametro é enviaeoM4/12: Normal
“Nao Setado” de fabrica e o display moss M5/01: 0
trard“Not Programmed” e ndo operara s M5/02: 0
até que o AVR seja programado e tenhra M5/03: 1000 x 0.01 %
este parametro setado. Se o usuario qui-M5/04: 0 x 0.01 Sec.
ser travar o DRR basta escolher a 1° linhraM5/05: 2000 r/1000 Sec.
e teclar'Enter” . Ao sair do menu o DRR ¢ M5/06: 0 Sec
estara travado e para nova operacgéao serd5/07: Error (PV - SP)
preciso nova confirmacéo de programa- M6/01 - A/B/C/D:1/5/1/5

Boletim 249AP

OPERACAO

Uma vez seguido o procedimento de Start
Up, inclusive programacéo de todos os pa-
rametros, checagem de ligacdes e sincro-
nismo o equipamento esta pronto para ope-
racdo normal.

Sempre que possivel use 0 modo “corrente
Constante” (Cte Amp), que atende a maio-
ria das aplicacfes. Para retificadores ope-
rando em paralelo, os parametros do PID
devem ser idénticos. Neste caso pode-se
utilizar o modo “Cte Amp” preferencial-
mente ou se necessario o modo voltagem
constante utilize o modg*Droop para
prover divisdo de correntes ou até o modo
V*Compound se necessario para prover
estabilidade e divisdo de correntes. Use a
menor taxa de “Droop” ou “Compound”
possivel para operacgéo estavel.

Programe os paradmetros de “Soft Start” e
“Soft Stop” se necessario.

Programe o ponto de trabalho de 0 a 100%
e habilite o DRR na chave “Enable”. A
corrente, tenséo ou poténcia deve subir até

céo. * M7/01 to M7/05: 1.00 0 ponto programado pela rampa do Soft
« M7/06: 0.00 % Start.

FAcTorY PAaRAMETERS (DEFAULT): * M10/01 - A/B/C: 1000 /2400/115 No caso programacdo de segmentos con-

* M1/01- A/B: None / Inhibit e M10/02 - A/B/C: 250/ 60/ 1.00 trolados por tempo (Time Program) os au-

* M1/02- A/B: None / Alarm e M10/03 - A/B: 250 / 2400 mentos, diminuicbes e patamares obedece-

* M1/03 - A/B: None / Alarm e M10/04 - A/B: 12000.0 / 15000.0 rdo os parametros dos oito pontos de pro-

* M1/04 - A/B: Nono / None e M10/05 - A/B: 130.0/ 150.0 gramacdao possiveis. Mesmo que utilizado

* M1/05 - A/B: None/None e M10/06 - A/B: 100.0 / 10000.0 a programacao por tempos, as fun¢des de

* MZ1/06: Inhibit e M13/01 - A/B: 1 /9600 “Soft Start” e “Soft Stop” funcionar&o nor-

» M1/07: Inhibit e M13/02 - A/B: None / None malmente se programadas.

* M1/08: Alarm e M13/03:50x 0.1 S

e M1/09: Alarm e M14/01 to M14/08: 0/0/0.0%/0.00%/M Importante:

* M1/10 - A/B: None / Alarm e M17: No! I'll Reprogram 1 - Os diagramas de exemplos de aplica-

e M2/01: CTE Amp

* M2/02 - A/B: Enabled / Disabled
* M2/03: Set Final

* M2/04: 0% of Range

* M2/05: No

* M2/06 - A/B: No / No

* M2/07: 0 - 100% of Scale
* M2/08: Automatic

* M2/09: Enabled

* M2/10: No

* M2/11: Manual

* M2/12: Manual

e M2/13: Up/Down Only
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¢do sdo uma verséo simplificada. O esque-
ma real deve ser executado pelo engenhei-
ro de aplicacdo. No caso de este boletim
acompanhar o equipamento completo es-
pecialmente projetado para o cliente, tam-

bém ser& incluido um esquema elétrico e
mecénico do sistema real e explicacbes
pertinentes para complementar o manual.

2 - E aconselhavel que conexdes de sinais
analdgicos (B1, B2 e B3) sejam feitas com

cabos blindados, com a blindagem ligada
ao borne B1.
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R ¢ RECTIFIER
S « — TRANSFORM.
T —/
D TC IN/1A
COMPLETE SYSTEM
FUSES
REAR VIEW
R SENSING R' E S U
GVarix
TRANSFORM. [ M3 | » L]
S{ lsvea M4 z g RS233C
T 30 VA T CABLE MODBUS RTU
M5
N 1)
>eP1 M6 B
To Control POWER  |115V FAN)«PZ
POSU(;an;;J TR e M1 CSCAN (OPTIONAL)
: 50 VA T M2 0c 61 81 LIOL SI ¢l € T 016 8 L 9 S+ € € 1
= M7 SIPPEPIERILIOCIPRIDELPILR®
C.T. IN/LA-PHASES " ceceeel | — g
R < P3 srz:zzee
SINCHRO o0 000090 3
OPTIONAL S <« P4 _ §§§§§§ ° :
115 VCA 3 32 3
< P5 S s Lo— | jon] Extemal Power
T 0to5V w B R T— O e
01010V a NOTES:
M10 | S 1:IF C1 NOT USED, JUMPER C1A AND OPEN C1B.
2: NOTE THE EXTERNAL POWER SUPPLY FOR DIGITAL COMMANDS,
R F—t it TO MAINTAIN ISOLATION FROM ANALOG SIGNALS.
4 N | Lert—t M12 3: THE FAN IS USED IN FORCED AIR COOLING SYSTEM UP TO 2000 A.
orHat || con- VED90TA/P IN SYSTEM FROM 2000 TO 100000 AMPER, COOLED BY WATER
Awperies || verter *) ) THE CONECTIONS ARE CUSTOM.
C1A (OPTION ABLE 4: THE EXAMPLE SHOWS A 3 PHASE INPUT SYSTEM.
] FOR 6 PHASE WHITH INTERFASE TRANSFORMER, THE NEGATIVE
SHUNT OR OUTPUT COME FROM INTERFASE COIL.
ClB HALL SENSOR
LOAD (OPTION.)
DISCHARGE
RESISTOR OPT.
SeELECAO DE FUNCOES SENSING PROPORTIONAL INTEGRAL DERIVATIVE
NA |INTEREACE. S1 S2 S5 S6 S3 S7 S8 sS4
SENS-| SENs- | SENSING |PROP. JPROP. [PROP.|INTEG. |INTEG. | INTEG. | INTEG. | DIFER- | DIFER.
. ING | N6 | TYPE W Ser. lSer.  6AN | ser. | sec. | se. | TimE [ENTIAL | TIME
A Tabela ao lado mostra as selec¢des de fungg, . | Se. . (seC) (sec)
¢Oes disponivel no modulo de Interfacg ofFF | ofFf | sampLE| OFF | oFF | 20 | OFF X X OFF
VED907AII. & HoLo

As “DIPs” S1 e S2 selecionam o tipo de ON ] OFF RUERMY ov ] o 10 o OFF [ °FF 5 on [ o020

“Sensing” a ser utilizado pelo modulo dej °FF | ON JAVERAGER OFF § ON 4 4 ON | ON | OFF | 25 | — =
controle VED907A/C para leitura de teny ON | ON — ON ON | 2.8 | ON OFF ON 1 — —
s&o de linha. Os sensing tipos $8am- — 1 = — —_ 1 = _ ON ON oN |07 | = —
ple & Hold” ,“Average” e“True RMS".
este Ultimo apresenta alta imunidade a dis-

tor¢cdes de forma de onda. Para retificad®FF desabilita a por¢atntegral” inde-
res selecione o0 moddrue RMS” . pendente da selecédo 8&e S8

As “DIPs” S5 e S6 selecionam@anho A “DIP” S4ativa ou desativa a fungéide-
Proporcional para o “Local Loop”. rivativa” para o “Local Loop”, com cons-
A“DIP” S3, ativa ou desativa afuncln- tante de tempo de derivacédo fixa. Normal-
tegrativa”. As “DIPs”S7eS8selecionam mente ndo é necessario utilizar resposta
a “Constante de Tempo de Integracao” paderivativa em sistemas de retificacao.

0 “Local Loop”. Note que a DIFS3 em
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| INSTALACAO E START UP: | grama, com fonte deNtenséo_ ou corrente eretiran diretamente dos bornes de poténcia
terna. (Faixa de tenséo aceitavel de 12 a 88 retificador (R, S e T), porem dependendo
VCC. “On Level’ =9 VCC, “OFF Level” = da impedancia do transformador e poténcia
* Selecione no médulo de interface as Cha-VCC). Caso a fiagdo seja curta ou ndo sdo sistema o chaveamento dos tiristores po-
ves Digitais (DIP) como requerido. Ver tajeita a ruidos, pode-se optar por utilizar a forder&o introduzir ruidos excessivos no secun-
bela na pagina 15. te interna para estas entradas e neste cakwio do transformador levando a operagéo
+ O Faseamento deve ser exatamente com@ve-se ligar os bornes de comando digitaistavel do sistema. Deste modo pode-se, em
o mostrado com rotacdo horaria das fasesomo no esquema inferior da pagina 17. Nosistemas maiores se optar por ligar os bornes
* O Transformador de Retificacéo deve tejueneste caso somente Borne 5 deve ser P3, P4 e P5 em um transformador de sincro-
a tensdo e poténcia adequada para obtegéhectado ao Borne 1 (Terra da Fonte Intenismo externo (30 VA) com relacéo de fases

<

Voltagem de Teto (“Ceilling Voltage”) cor- na). idénticas as da entrada de poténcia. Este trans-
reta. (Ceilling Voltage maximo possivel = Para o ajuste de ponto de trabalho basta uibrmador deve ter o primario ligado obvia-
Vsec x 1.3). lizar dois botbes (“Up” e “Down”) para au-mente ou no primario do transformador de

» Os Fusiveis devem ser tipos ultra-rapidagentar ou diminuir. Este é o melhor sistemeetificacéo, levando-se em conta 0 modo de

com FT 30% menor que 8T do Retifica- por ser totalmente digital e ter a funcéo digacéio deste. Se o transformador n&o intro-

dor (veja Folha de Dados). Normalmentgiciar o trabalho em pontos determinadosjuzir rotagéo de fase (Delta/Delta ou Estre-

para retificadores de maior porte com tirisinclusive no dltimo valor utilizado. la/Estrela) o transformador de sincronismo

tores em paralelo, séo utilizados um fusi-Opcionalmente pode-se utilizar em conjuntambém deve ser Delta/Delta ou Estrela/Es-

vel para cada tiristor. to ou separadamente um potenciémetro drela ou Delta aberto. No caso do transfor-

* O Transformador de Sensing (30 VA miuma entrada de 0 a 20 mA como mostradanador de retificacéo ser Delta/Estrela ou Del-

nimo) deve ser conectado a linha, antes d&e o usuario quiser, pode usar um transdita/Dupla estrela com ou sem bobina de inter-

transformador de retificagéo. A Tens&o Naor externo para Fator de Poténcia (Opcionése, o transformador de sincronismo também

minal do Secundario deve ser obrigatorigois ja € incluso internamente sendo preferser Delta/Estrela e ligado de modo a ter cor-

mente de 115 VCA e o mesmo ndo podgel o transdutor interno). O Transdutor exrespondéncia de fases idénticas as fases da

apresentar rotagdo de fases devendo sertgrho deve ter escala de 0 a 10 VCC ou Opmténcia.

Estrela/Estrela, ou Delta/Delta ou Delt@20 mA. O meio de escala (5V) deve corres-

Aberto. Nos dois ultimos casos ligue o borponder a fator de poténcia unitario. A pola-

ne M6 somente a massa (Terra). ridade de deslocamento do sinal (Menos TearTES SOBRESSALENTES

* O T. C. (Transformador de Corrente) pargio = Lag ou Lead pode ser programada no

sensoriamento do Fator de Poténcia dey¥RR). * Médulo de controle:

estar na fase S obrigatoriamente. « O contato “Polarization” deve ser fechado VED907AC (veja tabela de Cédigo de pe-

* O T.C. tem que ter secundario de 1A. T.Gpara operagdo com uma corrente de poladido).

com secundario de 5 Amperes danificara gagéo programavel de 0 a 5% mesmo comedVi6dulo de Interface: VED907AI

maodulo. Se a instalagéo tiver TCs de 5Aetificador desabilitado, evitando assim cors Modulo de Sincronismo:VED907AS

use entdo um segundo TC 5/1 inserido nesoes dos eletrodos em determinados tipedMddulos de disparo:VDE300A

circuito do secundario do TC existente parde cargas. *VV1 e VV2: - Ventiladores - veja folha de

reducao da corrente. « O contato “Enable” (Habilita) deve ser fe-dados de customizag&o no manual.

» O uso de contatores ou chaves na carghado para habilitar a saida de corrente. Par®¥RN1 e VRN2: - Termostato - veja folha

bem como resisténcia de descarga € opcigibicéo do sistema o mesmo deve ser abetle dados de customizagéo no manual.

nal e ndo usual. to. ¢ VC12: - Conector fémea 12 vias.

* O Transdutor de Corrente Continua podeNo “Start Up”, antes de habilitar o sistema Cabo Interligagdo: DB25-MM/3

ser tipo “Shunt” ou tipo de “Efeito Hall”. a pela 1° vez, deve ser verificada a polarid%-\ )

Em ambos os casos o sinal de entrada de correta do TC na faSeou do sinal exter- ' CESSORIOS

modulo de interface deve ser de 0 a5 VCRo. Caso a indicagéo do Fator de PoténctaFusiveis Ultra-rapidos.

eisoladodo sistema de poténcia. fique capacitiva (Lead) com o retificador nde Transformadores de Poténcia.

* O Transdutor de Tensdo Continua podgperando, portanto somente com a carga in-Transformadores de Sensing.

ser do tipo atenuador somente. O sinal @dfitiva do transformador na linha, inverta @ Amplificador de Shunt: VSA605A (60 mV/

entrada no médulo de interface deve ser d& ou a programagéo do DRR no menu 4.13V isolado).

0 a 10 VCC epreferencialmente isolado Com o retificador operando e a indicagéo deConversor CC/CC.

do sistema de poténcia. fator de poténcia nas telas de F2, deve sePainel com Potencidmetro Multivoltas e es-
menor que 1 e “LAG”. cala digital: VP1020E.

As entradas digitais de controle no modulo contato “Disable” (Inibe) em M11 e M12+ Relé de Falta a Terra: VR9030A.

VED907A/C séo isoladas e opticamenté opcional . Este contato, se fechado, garanRelé de Sobrevoltagem: VR9031A.

acopladas para serem levadas a grande disa inibicéo da saida mesmo em caso de faRelé de Corrente de Aterramento.

tancia sem captacao de ruidos. Para utilizi@fa no DRR. « Outros relés de protecéo.

as mesmas isoladamente use como no d@-sincronismo para disparo dos tiristores €Crowbar.
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TN VIV L 3: THE SENSING TRANSFORMER MUST HAVE THE SAME
il S | Dis- VED9OTA/P PHASE RELATIONSHIP AT PRIMARY AND SECONDARY. (WYE / WYE
ABLE (+) (-) OR DELTA /DELTA OR OPEN DELTA). IF IT ISNOT WYE / WYE
? LET M6 OPEN.
4:NOTE THE JUMPER ON CONNECTOR 1 TO 5 AT VED903A/C, TO USE THE
SHUNTOR INTERNAL AUXILIARY POWER SUPPLY FOR DIGITAL COMMANDS. THIS WAY
LOAD THE ISOLATION BETWEEN DIGITAL COMMANDS AND ANALOG SIGNALS WILL BE LOST.
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M ODULO DE CONTROLE .

» Temperatura Ambiente de Opera-
¢80:0 a 60°C. (Recomendada: 0 a 45°C
» Temperatura Ambiente de armaze-
nagem:-40 a 85°C.

* Umidade Relativa:5 a 95% N. C.

* NEMA Rating: NEMA 4X.

» Peso: 850 Gramas.

* Dimensdes:180 x 112 x 137 mm.

* Imunidade a ruidos (EMC
Imunity): EN61000-4-2 / EN61000-4-4
/ EN61000-4-5 / EN61000-4-12 /
ENV50140/50141

* EmissionsEN50081-2 / EN55022 /

12A 25 VCC.

CAN “N eTwork CoONECTOR” . |
(OPcIONAL): !
1 v+ o~
2: CANH ‘/l?'
3: SHIELD P i
4: CANL IR
5. V- i~
CAN Power RANGE: f.é; -
anam

CAN Power CURRENT:
75 MA M AxiMO .

PorTA DE comunicacAo RS232C.:

SranpARD 9 PiNos (DBO). 13.500 AMPER MODULE
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Varix Brazil:

Rua Phelipe Zaidan Maluf 1501 - Distrito Industrial Unileste

Piracicaba - SP - CEP13.422.190 - Phone: (55) (19) 424.4000 - Fax: (55) (19) 424.4001
www.varix.com.br e-mail: info@varix.com.br

Varix Electronics USA:

10001 NW 50 Th Street - Bldg. 102-A

Fort Lauderdale - Florida - 33351
Tool Free: 1-800-238 6696 - Phone: (954) 572 5535 - Fax: (954) 572 0331

¢ ExcITATRIZES ESTATICAS PARA GERADORES

¢ ExciTATRIZES ESTATICAS PARA MOTORES SNCRONOS
¢ AVRs -AuTtomATIC VOLTAGE REGULATORS

¢ SOFT STARTERS PARA MOTORES

¢ CONTROLADORESDE POTENCIA.

e CES - ConTATORESDE ESTADO S6LIDO.
¢ ReTIFIcADORES CoNTROLADOS ATE 150.000 A.

¢ CHOPPERSPARA MOTORES

¢ RELES DE PROTECAOPARA SSTEMAS DE EXcCITACAO.
* TRANSMISSORESE TRANSDUTORES

¢ CoNTROL Box PARA MOTORES SNCRONOS

¢ CROWBAR PARA MOTORES SNCRONOS

¢ CROWBAR PARA PROTECAO CONTRA TRANSIENTES
Sistema de Qualidade * EQuipAMENTOS DE TESTE AUTOMATICO.
Certificado ISO 9002 ¢ EqQuipAMENTOS ESPECIAIS

ANSI RAB

B [~ A

QUALIDADE
TOTAL

VARIX
SO 9002
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